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SISTEMAS DE CONTROL
AUTOMATICO

I Sistemas de Control Automatico

» Profesor: Jorge Pomares Baeza
» Tutorias: Lunes y Martes de 10:00 — 13:00

= Control: Estudia el comportamiento dinamico
de un sistema frente a drdenes de mando.
= Control de temperatura en un horno.
= Control de velocidad.
= Control de posicion.
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I Sistemas de Control Automatico

= 28 Nov -2 Dic. 12 Dic—20 Dic.
» Clases de Teoria. 16:00 —18:30.

* Practicas. 18:30 - 21:00.

= Practica 1. Configuracion y control con el autémata CP1L y el variador MX2 de
Omron. Implementacion de las practicas de Electromecanica.

= Practicas 2 — 3. LabView. Identificacion y control.
National Instruments. Semana 12 — 20 Dic.

* Teoria
= Control en el espacio de estados.
» Evaluacion
@ Evaluacion personalizada asi como mediante las practicas:

= Practica 1. Evaluacion personalizada y entrega de cddigo y configuracion MX2.

= Practicas 2-3. Breve resumen de resultados (ver practicas).
= Bibliografia y otra documentacion: Campus virtual.

I Sistemas de Control Automatico

= Temario de teoria:
o Tema 1. Introduccion.

o

Tema 2. Modelo de sistemas.

o

Tema 3. Respuestas de sistemas lineales.

o

Tema 4. Estabilidad de sistemas lineales.
. Tema 5. Controlabilidad y observabilidad.
Tema 6. Control.
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