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PARA EMPEZAR

Para afianzar tus conocimientos sobre los recursos de informacién especializada en
Ingenieria Robdtica, te presentamos la unidad "Cémo buscar la informacién especializada
para el TFG".

En el Nivel avanzado de las CID, te facilitamos una recopilacién de todos los
recursos de informacion especializada que te seran de gran ayuda en la elaboracién de tu
Trabajo de Fin de Grado en Ingenieria Robética. En ella encontraras, ademas, las guias o
tutoriales que te ayudaran a avanzar en el manejo de estas herramientas. Te recordamos
como acceder a los recursos suscritos por la Biblioteca tanto desde acceso local como
desde fuera del campus.

Por ultimo, te damos a conocer el Servicio de Préstamo Interbibliotecario, un
servicio que ofrece la biblioteca y cuyo objeto principal es proporcionar a la comunidad
universitaria (alumnado, profesorado y PAS) cualquier tipo de publicacion (monografias,
articulos de revista, tesis, actas de congresos, patentes, etc.) nacional o internacional, que
no se encuentre disponible en las diferentes bibliotecas de la Universidad de Alicante.

COMO ACCEDER A LOS RECURSOS DE INFORMACION SUSCRITOS POR LA
BUA

Para localizar estos recursos la biblioteca pone a tu disposicidon una serie
de herramientas que te facilitaran su consulta.

Desde la pagina web de la Biblioteca Universitaria debemos desplegar el epigrafe
Encuentra informacion, y al pinchar en la opcién Recursos-E, puedes acceder tanto a los
recursos de informacién gratuitos como a los suscritos por la BUA.
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https://biblioteca.ua.es/es/
https://biblioteca.ua.es/es/encuentra-informacion/recursos-e/recursos-e-libros-electronicos-revistas-electronicas-bases-de-datos-dialnet.html
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Tipos de acceso

Existen dos tipos de acceso: local y remoto.

Acceso local

A la mayoria de los recursos de informacion accedes mediante reconocimiento IP,
no por medio de claves ni contrasefas. Si algun recurso requiere clave de usuario/a y
contrasefa, puedes solicitarlo en Punt BIU o en tu Biblioteca de Centro.

# Si perteneces a la Comunidad Universitaria, podras acceder desde tu ordenador
portatil o dispositivo personal a los recursos de informacion suscritos (bases de
datos, revistas electrénicas, libros-E...), una vez que te hayas descargado los
certificados digitales necesarios para utilizar la red wifi de la UA (Red
Inalambrica de la UA —eduroam-).

# Cualquier otro usuario o usuaria, puede consultarlos desde los ordenadores de
libre acceso existentes en las bibliotecas, solicitando una clave de usuario/a y
contrasefia temporal en Punt BIU (planta baja del edificio de la Biblioteca
General) y en las diversas Bibliotecas de Centro.
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https://si.ua.es/es/wifi/eduroam/peap/eduroam-instalacion.html
https://si.ua.es/es/wifi/eduroam/peap/eduroam-instalacion.html
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Acceso remoto

El alumnado de la Universidad de Alicante puede acceder desde fuera del campus, a
los recursos de informacion contratados, a través de dos opciones: Red UA y Redlris.

Hemos elaborado un tutorial que tienes disponible en el subepigrafe la Biblioteca
desde casa, del epigrafe Utiliza la biblioteca, de la pagina web de la BUA.

1. Red UA es una conexion a un PC virtual, que permite, a toda la comunidad
universitaria, el acceso remoto a todos los recursos electronicos de informacion
contratados, ademas de a otros servicios (aula informatica virtual, bases de datos
locales, reference manager).

Existen 2 modos de conexion a RedUA:

# Mediante la descarga y ejecucion del programa “conexion RedUA". Este es el
nuevo método recomendado, aunque solo para WINDOWS. Es una aplicacion
gue no requiere instalacion, solo es necesario descomprimir un fichero .zip en
cualquier unidad, incluso en dispositivos de almacenamiento portatil (memoria
USB, disco duro externo, tarjetas SD...). El acceso a la aplicacién y varios consejos
de utilizacion estan disponibles en este enlace. Una vez abierto el programa, es
necesaria la identificacion con el usuario/a y la contraseita de campus virtual.

También se puede acceder al programa “conexion RedUA" desde UACloud.

Configuracion UACloud visualizacion Tarjetas Configuracion UACloud visualizacion Iconos

7 o = -
S s:] =
Smart UADrive Veértice E!EDUA [
University ——
“ @ n ﬂ H H praoject
| Descargar REDUA para Windows | Servicios RAPI SIVA UAProject

Ayuda externos

En ambos casos, hay que descargarse el programa “conexion RedUA", el enlace
directo es el que lleva al navegador web y puede generar problemas.
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https://biblioteca.ua.es/es/utiliza-la-biblioteca/la-biblioteca-desde-casa.html
http://rua.ua.es/dspace/html/10045/83433/1/Acceso-remoto-a-los-recursos-bibliograficos.mp4
https://biblioteca.ua.es/es/utiliza-la-biblioteca/la-biblioteca-desde-casa.html
https://biblioteca.ua.es/es/utiliza-la-biblioteca/la-biblioteca-desde-casa.html
https://biblioteca.ua.es/es/
https://si.ua.es/es/manuales/uacloud/redua/
https://si.ua.es/es/manuales/uacloud/redua/
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Universitat d'Alacant

T Universidad de Alicante
PC VIRTUAL

AULAS INFORMATICAS

El acceso a RedUA mediante el enlace anterior no esta recomendado y puede que desaparezca en el futuro. Para equipos con windows es preferible el programa
onexion-redua que puede descargar aqui.|Puede obtner mas informacién consultando la ayuda

7 segundos para poder acceder a RedUA

# Mediante navegador web, a través de la introduccién del usuario/a y
contrasefia que utilizamos en Campus Virtual, desde este enlace o desde la
tarjeta de la aplicacion "Red UA" en tu UACloud - Campus virtual. Es necesario
utilizar Internet Explorer en Windows, recomendandose la version 7 o superior.
Este método de acceso esta ya obsoleto y no es el mas recomendado.

Yo

pagina

# Al tratarse de una conexion a un PC virtual, tienes que tener en cuenta las
instrucciones para descargarte los documentos a texto completo en tu
ordenador.

# Para los usuarios de MAC y LINUX también existe un nuevo método
recomendado mediante navegador web, pero sera necesario disponer de un
navegador actualizado (con soporte para HTML5).
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https://pcvirtual.cpd.ua.es/index_bd.html
https://cvnet.cpd.ua.es/uacloud/home/Portal
https://si.ua.es/es/manuales/uacloud/redua/
https://si.ua.es/es/manuales/uacloud/redua/
https://si.ua.es/es/manuales/uacloud/redua/
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Conexion a RedUA mediante navegador web bl
(NUEVO METODO RECOMENDADO para sistemas MAC y LINUX )

Serd necesario disponer de un navegador actualizado (con soporte para HTMLS) |

Se creara una conexidon a un PC Virtual que le permitird acceder a RedUA

CONSIDERACIONES IMPORTANTES:

1. Sideseas GUARDAR ARCHIVOS a tu ordenador desde alguna aplicacion dentro de RedUA, selecciona la carpeta o unidad
"TUDISCO™, dentro de “Mi PC" )

Guadar enc | W MiPC ~ O M
8 Disco de 3% (A1)

J_..}) Fm Disen lecal (C1)
i Unidad de <0 (D)
e DATOS (E2)

% virtualzadas en "1 72.20.2.6° (V:)
) Docurmentos compartidos
. -

[ TUDISCO en 172.21.0.67 l

o
T

e Musstra las unidades de disco y hardware conectado & este equigo. |

Normbre: | bazes de datos, Disket .. Biblotecs Universitaria htm ll Guardar I

Tioax | Pagina web, complets LI Cancela

Todo lo que guardes en dicha unidad lo tendras disponible inmediatamente en la carpeta que tengas configurada para las
descargas en tu navegador web (el gue estés utilizando para acceder a RedUA, tal y como esté configurado). Podria ser en tu
carpeta “Descargas”, o podria ser que te pregunte cada vez que quieras guardar algo...

2. Redlris: Utilizando la identificacion electronica (usuario/a y contrasefia de campus
virtual), la comunidad universitaria tiene acceso remoto a los recursos suscritos por la
Universidad de Alicante que estén adscritos al Servicio de Identidad de Redlris (SIR):
Annual Reviews, Cambridge University Press, Ebscohost, IEEE, IOP, OvidSP, Oxford,
ProQuest, RSC Publications, SABI, ScienceDirect, Scopus, SpringerLink, Taylor & Francis,
Web of Science y Wiley. La identificacion se realiza individualmente para cada
recurso y podemos usar cualquier navegador. Hay disponible una guia de ayuda para
usar el servicio.

FUENTES DE INFORMACION EN INGENIERIA ROBOTICA

A continuacion, os presentamos una seleccion de recursos de informacion
electrénicos relevantes en esta disciplina.
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https://biblioteca.ua.es/es/utiliza-la-biblioteca/la-biblioteca-desde-casa.html
http://biblioteca.ua.es/es/documentos/recursos-electronicos/manuales/rediris.pdf
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Bases de datos

COBERTURA

DESCRIPCION
TEMPORAL
Base de datos producida por el IEE (The Institution of Electrical Engineers) | 1969-
con los resimenes e indices de diarios técnicos y actas de conferencias,
asi como de numerosos libros, informes y disertaciones. El acceso a la
base de datos Inspec es a través de la plataforma Web of Science.

Herramienta de busqueda de caracter multidisciplinar que permite la | 1966-
consulta y el acceso a las referencias bibliograficas de publicaciones
periodicas (peer-review) procedentes de varios miles de editoriales. Cubre
una variedad de areas tematicas. Contiene ademas actas de congresos
internacionales, todas las publicaciones de Medline y publicaciones
""open access". A través de un punto de acceso Unico proporciona
referencias bibliograficas completas, resultados de bases de datos de
patentes y paginas web cientificas, asi como acceso a millones de
resimenes, a referencias citadas (desde el afio 1996 en adelante) y al
documento a texto completo de los articulos de investigacion incluidos
en publicaciones suscritas por la Universidad. Las referencias de la
busqueda se pueden ordenar por fecha, relevancia, autor, titulo de la
publicacién y nimero de citas recibidas por el documento.

Plataforma que incluye varias bases de datos, tanto multidisciplinares | 1900-
como especializadas, ademas de otras herramientas que permiten evaluar
y analizar el rendimiento y la calidad cientifica de la investigacion. Abarca
las revistas de mayor prestigio en todas las areas tematicas, asi como
actas de congresos.

Base de datos bibliografica de la American Mathematical Society con | 1940-
opiniones, resumenes e informacién bibliografica de literatura
matematica. Cada afio se afaden mas de 100.000 articulos nuevos
clasificados por materia. Los autores estan identificados de forma Unica
que permite una busqueda de publicaciones por autor individual en lugar
de por cadena de nombre.

PROQUEST es una base de datos que da acceso a revistas | Variable segun
multidisciplinares. Desde la pestafia "Publicaciones” se puede buscar por | documento
materias como “Computer”, Engineering, etc.

Dialnet es una base de datos creada en la Universidad de La Riojay en la | 1999-
que participan diferentes instituciones espafolas, portuguesas y
latinoamericanas, entre ellas la Biblioteca Universitaria de Alicante. La
base de datos permite el acceso a los indices de un gran nimero de
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https://cvnet.cpd.ua.es/bdsibyd/Busqueda.aspx?titulo=inspec&materia=&acceso=
https://cvnet.cpd.ua.es/bdsibyd/Busqueda.aspx?titulo=scopus&materia=&acceso=
https://cvnet.cpd.ua.es/bdsibyd/Busqueda.aspx?titulo=Core&materia=&acceso=
https://cvnet.cpd.ua.es/bdsibyd/Busqueda.aspx?titulo=Core&materia=&acceso=
https://cvnet.cpd.ua.es/bdsibyd/Busqueda.aspx?titulo=mathscinet&materia=&acceso=
https://search.proquest.com/index
https://cvnet.cpd.ua.es/bdsibyd/Busqueda.aspx?titulo=dialnet&materia=&acceso=
http://dialnet.unirioja.es/info/portadavideos
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revistas, monografias y tesis. Muchas de las referencias bibliogréaficas que
contiene incluyen el texto completo del documento referenciado. Es un
producto en continuo desarrollo y fundamental para el conocimiento de
la produccidn cientifica en espafiol y portugués.

Informacion y Documentacion de la Ciencia en Espafia (inDICEs-CSIC) es | Desde los afios
un recurso bibliografico multidisciplinar que recopila y difunde | 70
principalmente articulos de investigacién publicados en revistas cientificas
espafiolas.

Revistas electrénicas

COBERTURA

TITULO DESCRIPCION TEMPORAL
Portal de la Association for Computing Machinery (ACM) que | 1991-
proporciona acceso al texto completo de todos los articulos
publicados por la institucidon, asi como citas y resimenes bibliograficos
de la mayoria de los editores del campo de la informatica. También se
puede consultar actas de congresos y otras publicaciones periédicas,
asi como libros, tesis e informes de grupos de especial interés (SIGs).
Destacan series con gran impacto como "ACM Transactions... "

Portal de revistas electrénicas de tematica multidisciplinar. En la pagina | Cobertura
principal si pinchas en la pestafia Journals A-Z puedes seleccionar la | variable  segun
revista “Control Robotics and Autonomous Systems” o también filtrar | titulo

por categoria tematica "Physical Sciences” y seleccionar Computer
Science.

Cambridge Journal es un portal que da acceso aproximadamente a 199 | 1997-
titulos de revistas multidisciplinares. Seleccionando “Computer
Science” dentro de “Subject” localizas revistas sobre esta area,
destacando la revista "Robotica” entre otras.

Plataforma de revistas cientificas electronicas en texto completo. Cada | Cobertura
publicacién cuenta con un sistema de semaforos que indica las | variable  segun
posibles restricciones de acceso. Aunque su tematica es | titulo
multidisciplinar, puedes encontrar revistas sobre ingenieria robdtica
consultando el listado “subject” y seleccionando por ejemplo,
“Computer Science” o “Electrical Engineering, Measurement and
Control Technology” entre otras.
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https://cvnet.cpd.ua.es/bdsibyd/Busqueda.aspx?titulo=indices&materia=&acceso=
https://cvnet.cpd.ua.es/bdsibyd/Busqueda.aspx?titulo=indices&materia=&acceso=
https://dl.acm.org/pubs.cfm
https://dl.acm.org/pubs.cfm
https://www.annualreviews.org/action/showPublications
https://www.annualreviews.org/action/showPublications
https://www.cambridge.org/core/what-we-publish/journals
https://www.cambridge.org/core/what-we-publish/journals
http://rzblx1.uni-regensburg.de/ezeit/fl.phtml?bibid=AAAAA&colors=1%C3%83%C6%92%C3%86%E2%80%99%C3%83%E2%80%A0%C3%A2%E2%82%AC%E2%84%A2%C3%83%C6%92%C3%A2%E2%82%AC%C2%A0%C3%83%C2%A2%C3%A2%E2%80%9A%C2%AC%C3%A2%E2%80%9E%C2%A2%C3%83%C6%92%C3%86%E2%80%99%C3%83%C2%A2%C3%A2%E2%80%9A%C2%AC%C3%85%C2%A1%C3%83%C6%92%C3%A2%E2%82%AC%C5%A1%C3%83%E2%80%9A%C3%82%C2%A2%C3%83%C6%92%C3%86%E2%80%99%C3%83%E2%80%A0%C3%A2%E2%82%AC%E2%84%A2%C3%83%C6%92%C3%82%C2%A2%C3%83%C2%A2%C3%A2%E2%82%AC%C5%A1%C3%82%C2%AC%C3%83%E2%80%9A%C3%82%C2%A6%C3%83%C6%92%C3%86%E2%80%99%C3%83%E2%80%9A%C3%82%C2%A2%C3%83%C6%92%C3%82%C2%A2%C3%83%C2%A2%C3%A2%E2%80%9A%C2%AC%C3%85%C2%A1%C3%83%E2%80%9A%C3%82%C2%AC%C3%83%C6%92%C3%82%C2%A2%C3%83%C2%A2%C3%A2%E2%80%9A%C2%AC%C3%85%C2%BE%C3%83%E2%80%9A%C3%82%C2%A2%C3%83%C6%92%C3%86%E2%80%99%C3%83%E2%80%A0%C3%A2%E2%82%AC%E2%84%A2%C3%83%C6%92%C3%82%C2%A2%C3%83%C2%A2%C3%A2%E2%82%AC%C5%A1%C3%82%C2%AC%C3%83%E2%80%A6%C3%82%C2%A1%C3%83%C6%92%C3%86%E2%80%99%C3%83%C2%A2%C3%A2%E2%80%9A%C2%AC%C3%85%C2%A1%C3%83%C6%92%C3%A2%E2%82%AC%C5%A1%C3%83%E2%80%9A%C3%82%C2%A9=en&lang=en
http://rzblx1.uni-regensburg.de/ezeit/fl.phtml?bibid=AAAAA&colors=1%C3%83%C6%92%C3%86%E2%80%99%C3%83%E2%80%A0%C3%A2%E2%82%AC%E2%84%A2%C3%83%C6%92%C3%A2%E2%82%AC%C2%A0%C3%83%C2%A2%C3%A2%E2%80%9A%C2%AC%C3%A2%E2%80%9E%C2%A2%C3%83%C6%92%C3%86%E2%80%99%C3%83%C2%A2%C3%A2%E2%80%9A%C2%AC%C3%85%C2%A1%C3%83%C6%92%C3%A2%E2%82%AC%C5%A1%C3%83%E2%80%9A%C3%82%C2%A2%C3%83%C6%92%C3%86%E2%80%99%C3%83%E2%80%A0%C3%A2%E2%82%AC%E2%84%A2%C3%83%C6%92%C3%82%C2%A2%C3%83%C2%A2%C3%A2%E2%82%AC%C5%A1%C3%82%C2%AC%C3%83%E2%80%9A%C3%82%C2%A6%C3%83%C6%92%C3%86%E2%80%99%C3%83%E2%80%9A%C3%82%C2%A2%C3%83%C6%92%C3%82%C2%A2%C3%83%C2%A2%C3%A2%E2%80%9A%C2%AC%C3%85%C2%A1%C3%83%E2%80%9A%C3%82%C2%AC%C3%83%C6%92%C3%82%C2%A2%C3%83%C2%A2%C3%A2%E2%80%9A%C2%AC%C3%85%C2%BE%C3%83%E2%80%9A%C3%82%C2%A2%C3%83%C6%92%C3%86%E2%80%99%C3%83%E2%80%A0%C3%A2%E2%82%AC%E2%84%A2%C3%83%C6%92%C3%82%C2%A2%C3%83%C2%A2%C3%A2%E2%82%AC%C5%A1%C3%82%C2%AC%C3%83%E2%80%A6%C3%82%C2%A1%C3%83%C6%92%C3%86%E2%80%99%C3%83%C2%A2%C3%A2%E2%80%9A%C2%AC%C3%85%C2%A1%C3%83%C6%92%C3%A2%E2%82%AC%C5%A1%C3%83%E2%80%9A%C3%82%C2%A9=en&lang=en
http://rzblx1.uni-regensburg.de/ezeit/fl.phtml?bibid=AAAAA&colors=1%C3%83%C6%92%C3%86%E2%80%99%C3%83%E2%80%A0%C3%A2%E2%82%AC%E2%84%A2%C3%83%C6%92%C3%A2%E2%82%AC%C2%A0%C3%83%C2%A2%C3%A2%E2%80%9A%C2%AC%C3%A2%E2%80%9E%C2%A2%C3%83%C6%92%C3%86%E2%80%99%C3%83%C2%A2%C3%A2%E2%80%9A%C2%AC%C3%85%C2%A1%C3%83%C6%92%C3%A2%E2%82%AC%C5%A1%C3%83%E2%80%9A%C3%82%C2%A2%C3%83%C6%92%C3%86%E2%80%99%C3%83%E2%80%A0%C3%A2%E2%82%AC%E2%84%A2%C3%83%C6%92%C3%82%C2%A2%C3%83%C2%A2%C3%A2%E2%82%AC%C5%A1%C3%82%C2%AC%C3%83%E2%80%9A%C3%82%C2%A6%C3%83%C6%92%C3%86%E2%80%99%C3%83%E2%80%9A%C3%82%C2%A2%C3%83%C6%92%C3%82%C2%A2%C3%83%C2%A2%C3%A2%E2%80%9A%C2%AC%C3%85%C2%A1%C3%83%E2%80%9A%C3%82%C2%AC%C3%83%C6%92%C3%82%C2%A2%C3%83%C2%A2%C3%A2%E2%80%9A%C2%AC%C3%85%C2%BE%C3%83%E2%80%9A%C3%82%C2%A2%C3%83%C6%92%C3%86%E2%80%99%C3%83%E2%80%A0%C3%A2%E2%82%AC%E2%84%A2%C3%83%C6%92%C3%82%C2%A2%C3%83%C2%A2%C3%A2%E2%82%AC%C5%A1%C3%82%C2%AC%C3%83%E2%80%A6%C3%82%C2%A1%C3%83%C6%92%C3%86%E2%80%99%C3%83%C2%A2%C3%A2%E2%80%9A%C2%AC%C3%85%C2%A1%C3%83%C6%92%C3%A2%E2%82%AC%C5%A1%C3%83%E2%80%9A%C3%82%C2%A9=en&lang=en

Como buscar informacion especializada para el
TFG: Ingenieria Robética

Universitat d’Alacant

=\ Universidad de Alicante

IEEE/ET Electronic Library. Plataforma que proporciona acceso a la
literatura de mas calidad y relevancia mundial en el campo de la
ingenieria, la informatica y la electronica. IET Electronic Library (IEL)
contiene mas de 3 millones de documentos en texto completo que
representan el 30% de la literatura mundial referente, es decir las
publicaciones mas citadas del mundo en ingenieria eléctrica,
electrénica, computacién y mecatrénica. Ademas de las revistas, da
también acceso a actas de congresos, standards, libros electrénicos y
més de 400 cursos de formacion. Destaca revistas como “IEEE
Transactions on Robotics, “IEEE  Robotics &  Automation
Magazine”,"Soft Robotics”, etc.

1998

Portal de revistas de tematica multidisciplinar. Permite la consulta por
disciplinas.  Seleccionaremos primero  “Material  Sciences &
Engineering”, y a continuacién por subject: “Engineering &
Computing”. Destacan importantes revistas como: “International
Journal of Robotics Research”.

1999-

Plataforma de consulta para las revistas de Elsevier. Es multidisciplinar,
pero sobre todo de ciencia y tecnologia. Para localizar revistas sobre
ingenieria robdtica, filtraremos por materia o “domain” desde la
opcidén “Physical Sciences and Engineering” seleccionaremos Computer
Science”. Abriremos después el desplegable para visualizar las
diferentes subdisciplinas: “Artificial Intelligence”, Computational Theory
and Mathematics, Hardware and Architecture, etc. En esta plataforma
destacan revistas como: “Artificial Intelligence”, “Robotics and
Autonomous Systems”, etc.

1999-

SIAM, Society for Industrial and Applied Mathematic: Si seleccionas
“Journals” podras acceder a las diferentes publicaciones como: “SIAM
Journal on computing”, “SIAM Journal on discrete mathematics”, “SIAM

Journal on scientific computing”, etc.

Cobertura
variable
titulo

segun

Portal de revistas publicadas por Springer, de caracter multidisplinar.
Podemos buscar por titulo de la revista o por disciplina “Computer
Science” o por subdisciplina (Robotics and Automation, Control,
Robotics, Mechatronics...). Destaca por ejemplo, revistas como
"Autonomous Robots”, Robotics and Biomimetics, Automatic Control
and Computer Sciences, Automation and Remote Control

Cobertura
variable
titulo

segun

Acceso a las revistas publicadas por las editoriales John Wiley & Sons y
Blackwell. Se trata de unas 1200 revistas de tematica multidisciplinar,
pero con especial atencién al dmbito de la ciencia, tecnologia y
economia. Buscar dentro del area “Computer Science”. Destacan
revistas como "Journal of Field Robotics” entre otras.

1997-

B
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https://ieeexplore.ieee.org/browse/periodicals/title
http://journals.sagepub.com/action/showPublications?category=10.1177/materials-science-and-engineering-engineering-and-computing
https://www.sciencedirect.com/browse/journals-and-books?contentType=JL&subject=computer-science
https://www.sciencedirect.com/browse/journals-and-books?contentType=JL&subject=computer-science
https://www.elsevier.com/solutions/sciencedirect/support/using-sciencedirect
https://epubs.siam.org/journals
https://link.springer.com/search?just-selected-from-overlay=facet-sub-discipline&facet-sub-discipline=%22Robotics+and+Automation%22&just-selected-from-overlay-value=%22Robotics+and+Automation%22&facet-content-type=%22Journal%22&facet-discipline=%22Computer+Science%22
https://link.springer.com/journal/volumesAndIssues/10513
https://onlinelibrary.wiley.com/
https://onlinelibrary.wiley.com/
http://olabout.wiley.com/WileyCDA/Section/id-390244.html

Coémo buscar informacién especializada para el A Universitat d'Alacant
. L. = Universidad de Alicante
TFG: Ingenieria Robadtica

Libros electronicos

COBERTURA

DESCRIPCION TEMPORAL

ACM-CBS: ACM Classic Books Series, acceso a 25 monografias | 1958-1995
sobre Informatica editadas entre los afos 1958 y 1995.

DOAB, Directory of open Access book. Plataforma de libros de
acceso abierto de tematica multidisciplinar. Para encontrar | Cobertura

libros sobre ingenieria robédtica o informatica en general | variable  segun
seleccionaremos desde Browse, Subject: Technology and | titulo
Engineering para seleccionar a continuaciéon libros sobre
Computer Science entre otras.

Coleccion multidisciplinar de libros suscritos a través del editor | Cobertura
ScienceDirect. Buscar en la pestafia “"Domain” la materia | variable  segun
Physical Sciences and Engineering” y a continuacién filtrar por | titulo

“Computer Science” en el desplegable. A continuacion
podremos también seleccionar alguna submateria o
subdominio como “Artificial intelligence”, “Computer visién
and pattern recognition” entre otras.

Biblioteca digital de libros de informatica en acceso abierto Cobertura
variable  segun
titulo

IEEE Xplore Digital Library: portal que da acceso a 1.200 actas | Cobertura

de conferencias, méas de 3.800 normas técnicas y mas de 1.000 | variable  segun
libros electronicos especializados en Ciencias de la | titulo
Computacion (Informatica).

Portal de 93 libros-e suscritos, de caracter multidisciplinar al | Cobertura
que se accede desde cualquier ordenador del campus | variable segun
universitario. Se puede seleccionar por area para consultar los | titulo

libros sobre informatica en castellano y mayoritariamente de
las editoriales McGraw-Hill y Pearson. Como servicios afiadidos
permite que los usuarios de la universidad se registren en
Ingebook para disfrutar de mas funcionalidades como la
biblioteca personal, favoritos, notas, Ultimo libro leido,
participacion en blogs y foros, comentarios, test, resolucion de
examenes, etc. La plataforma sélo permite la visualizacion del
texto.

Portal web de libros electrénicos en acceso abierto. Desde la | Cobertura
pestafla “Books” se puede seleccionar por areas tematicas, | variable  segin

“?l BUA @@ )
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http://portal.acm.org/classics.cfm?CFID=21052642&CFTOKEN=84759190
http://portal.acm.org/classics.cfm?CFID=21052642&CFTOKEN=84759190
https://www.doabooks.org/doab?func=subject&cpId=114&uiLanguage=en
https://www.sciencedirect.com/browse/journals-and-books?contentType=BK&subject=computer-science
https://www.sciencedirect.com/browse/journals-and-books?contentType=BK&subject=computer-science
http://freecomputerbooks.com/
hhttps://ieeexplore.ieee.org/browse/books/title
hhttps://ieeexplore.ieee.org/browse/books/title
http://www.ingebook.com/ib/NPcd/IB_Escritorio?cod_primaria=1000193
https://www.intechopen.com/books/subject/physical-sciences-engineering-and-technology-robotics

Como buscar informacion especializada para el

TFG: Ingenieria Robadtica

Repositorios

Universitat d’Alacant

=\ Universidad de Alicante

como por ejemplo “Physical Sciences, Engineering and
Technology” y seleccionar a continuacion “Robotics”.

titulo

LNCS, Lecture Notes in Computer Science: Serie perteneciente
a la plataforma SpringerLink. Consta de mas de 9.000 libros
electronicos que tratan sobre nuevos avances en la
investigacion de la informéatica y de la tecnologia de la
informacion. Incluye las subseries: Lecture Notes in Artificial
Intelligence (LNAI) ... etc.

1997-

Libros electronicos de acceso libre en varios idiomas. Se puede
buscar por "categorias" o areas temaéticas como: robédtica,
bases de datos, desarrollo web, etc.

Cobertura
variable  segun
titulo

Nueva plataforma digital que incluye mas de 38.000 titulos de
libros y 30.000 horas de video. Su tematica se basa en la
Programacion, Redes de Tecnologias de la Informacion,
Gestion de proyectos, Disefio gréfico, etc.

Cobertura
variable  segln
titulo

Portal multidisciplinar con acceso al texto completo de los
libros editados a partir del aflo 2007. Podemos seleccionar la
materia o Disciplina “Engineering” para seleccionar después
"Control, Robotics, Mechatronics” entre las subdisciplinas.

2007-

Wiley Online Library da acceso a una coleccién de libros
electrénicos de caracter multidisciplinar con especial atencion
al &mbito de la ingenieria, fisica, quimica, etc. Buscar dentro del
area de “Computer Science”para enlazar con las diferentes sub-
materias de interés

Cobertura
variable  segun
titulo

Acceso al buscador y A/Z de libros-e suscritos por la UA.

Variable segin
titulo

TiTULO

1?

servicios.

Acceso abierto al texto completo en formato digital de los documentos
generados por el personal de la Universidad de Alicante en su labor de
docencia e investigacién asi como documentos y materiales resultantes
de la actividad institucional realizada por sus centros, unidades y

DESCRIPCION

COBERTURA

TEMPORAL

Cobertura variable
segun documento
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http://www.springerlink.com/openurl.asp?genre=journal&issn=0302-9743
http://www.springerlink.com/openurl.asp?genre=journal&issn=0302-9743
https://openlibra.com/es/collection/search/category/robotica
https://www.safaribooksonline.com/library/view/temporary-access/?orpq
https://link.springer.com/search?facet-content-type=%22Book%22&facet-sub-discipline=%22Control%2C+Robotics%2C+Mechatronics%22&just-selected-from-overlay=facet-sub-discipline&facet-discipline=%22Engineering%22&just-selected-from-overlay-value=%22Control%2C+Robotics%2C+Mechatronics%22
http://onlinelibrary.wiley.com/
https://ua.on.worldcat.org/atoztitles/#ebook
https://ua.on.worldcat.org/atoztitles/#ebook
http://rua.ua.es/dspace/
http://rua.ua.es/dspace/
http://rua.ua.es/dspace/ayuda?locale=es

Como buscar informacion especializada para el

TFG: Ingenieria Robadtica

Universitat d’Alacant

=\ Universidad de Alicante

Repositorio especializado, principalmente, en fisica, informatica y
matematicas. Alberga un gran nimero de documentos a texto completo
de estas materias. Dispone de buscador y también de una herramienta
para ir explorando por temas y afos.

Cobertura variable
segun documento

Plataforma de acceso libre y gratuito a toda la produccion cientifica
depositada en abierto en los repositorios espafioles.

Cobertura variable
segun documento

Directorio de repositorios institucionales de acceso abierto de todo el
mundo, creado y mantenido por la Universidad de Nottingham. Ademas
del listado agrupado por paises, podemos hacer busquedas en funcién
de varios criterios (temética o tipo de contenido), lo que resulta muy Uutil
para localizar repositorios especializados.

Buscar por repositorios y por area “Computers and IT"

Cobertura variable
segun documento

Plataforma de acceso a publicaciones cientificas open acces en
Repositorios acdémico europeos. Se puede escoger el Subject
"Computer Science"

Cobertura variable
segun documento

Repositorio especializado en Ciencias de la Computacion que contiene
articulos de investigacién e informes publicados en abierto (OAl),
patrocinados por ACM, arXiv.org, and NCSTRL. Los articulos pueden
buscarse por area tematica, titulo, o palabras clave del resumen.

Cobertura variable
segun documento

Repositorio que indiza informaciéon bibliografica de articulos
relacionados con ciencias de la computacién extraidos de revistas y
congresos. El sitio web estd bajo el servidor de la Universidad de Trier,
Alemania y tiene acceso a 3 publicaciones, algunos con enlaces a las
webs de cientificos del area.

Cobertura variable
segun documento

Tesis doctorales

TiTULO

DESCRIPCION

Tesis doctorales de las cerca de 40 universidades espafiolas (incluidas
las de TDX). Permite la busqueda por autor, titulo y éarea de
conocimiento. Facilita la descripcion bibliografica y, ademas, el
acceso al texto completo de una gran parte de las tesis doctorales
integradas en el portal.

COBERTURA
TEMPORAL

Cobertura variable
segun documento

Base de datos que recoge las tesis doctorales leidas en Espafia y un
breve resumen de las mismas.

1976-

T an
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https://arxiv.org/list/cs.RO/recent
https://www.recolecta.fecyt.es/
https://www.recolecta.fecyt.es/ayuda
http://v2.sherpa.ac.uk/opendoar/
https://www.openaire.eu/es/component/openaire/browse/default/390
https://arxiv.org/corr/home
https://dblp.uni-trier.de/db/index.html
https://dialnet.unirioja.es/tesis
https://dialnet.unirioja.es/info/ayuda/indice
https://www.educacion.gob.es/teseo/irGestionarConsulta.do
https://www.educacion.gob.es/teseo/teseo/abrirAyuda.do;jsessionid=E0CB55F30E0752C9B801156251A97D43

Coémo buscar informacién especializada para el A Universitat d'Alacant
. L. = Universidad de Alicante
TFG: Ingenieria Robadtica

Repositorio cooperativo que contiene, en formato digital, tesis | 1920-
doctorales leidas en las universidades de Catalufia y en otras
comunidades auténomas.

Proporciona acceso al texto completo de las tesis doctorales de mas | Variable segun
de 500 universidades europeas. documento

Open Acces Theses and Dissertations, permite el acceso al texto | Variable segun
completo de tesis doctorales de mas de 1.000 centros de | documento
investigacion y universidades de todo el mundo.

Base de datos de suscripcion integrada en la plataforma Proquest, | 1861-
que recoge los Registros bibliograficos de tesis doctorales
fundamentalmente americanas, pero también europeas desde 1861.
Los titulos publicados desde 1997 estan disponibles en formato PDF.
Incluye el Index to Theses, con mas de 500.000 referencias
bibliogréaficas de tesis doctorales y tesinas de master de instituciones
académicas britanicas e irlandesas.

Selecciéon de Tesis doctorales del MIT. Contiene mas de 40.000 tesis | Variable segun
leidas desde mediados del siglo XIX, digitalizadas o publicadas en | documento
formato electrénico. Desde el 2004, se integran todas las tesis
doctorales y trabajos fin de master leidos en el MIT.

Se puede realizar la busqueda por temas como: “Robotics”, “Robots,
Industrial”  "Computer engineering”, “"Computer  networks”,
“Computer security” entre otras.

Base de datos que recoge las referencias bibliograficas y el acceso al | Variable segun
texto completo, si estad disponible, de las tesis doctorales leidas en el | documento
Reino Unido.

Variable segun

Networked Digital Library of Theses and Dissertations
documento

Normas Técnicas

COBERTURA
TEMPORAL

TiTULO DESCRIPCION

Coleccion completa de las normas UNE publicadas por AENOR. Se puede | Cobertura variable
consultar el texto completo de una o varias normas desde el buscador de | segin documento
Bases de Datos de la BUA, en cualquier ordenador situado en la
Universidad de Alicante. Para buscar una Norma concreta, debes introducir

“?l BUA @@ )
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https://www.tdx.cat/
https://www.tesisenred.net/pmf
http://www.dart-europe.eu/basic-search.php
http://www.dart-europe.eu/help.php
http://oatd.org/
http://oatd.org/
http://oatd.org/faq.html
https://cvnet.cpd.ua.es/bdsibyd/Busqueda.aspx?titulo=Proquest+Dissertations&materia=&acceso=
https://cvnet.cpd.ua.es/bdsibyd/Busqueda.aspx?titulo=Proquest+Dissertations&materia=&acceso=
https://cvnet.cpd.ua.es/bdsibyd/Busqueda.aspx?titulo=Proquest+Dissertations&materia=&acceso=
http://dspace.mit.edu/handle/1721.1/7582
https://ethos.bl.uk/Home.do;jsessionid=4580999B09C6F892F6DEC32FDBE7EEA2
http://www.ndltd.org/
https://biblioteca.ua.es/es/encuentra-informacion/obras-de-consulta/normas-une.html

Cémo buscar informacién especializada para el A Universitat d’Alacant
. ... = Universidad de Alicante
TFG: Ingenieria Robética

el numero de la misma en la casilla REFERENCIA. También permite, entre
otras, la busqueda por COMITE DE NORMALIZACION (CTN).

Estdndares de la IEEE. Esta plataforma tiene disponible los standards activos | Variable segin
y sus borradores (drafts). documento

Information Handling Services es un proveedor internacional de normas | Cobertura variable
técnicas de la mayoria de organizaciones. A través del catdlogo podemos | segun documento
saber qué normas nos puede interesar.

Pagina web de la ASTM, la organizacién de desarrollo de normas | Cobertura variable
internacionales mas grande del mundo. Las normas ASTM son utilizadas y | segun titulo
aceptadas mundialmente y abarcan areas tales como metales, pinturas,
plasticos, textiles, petréleo, construccidn, energia, el medio ambiente,
productos para consumidores, dispositivos y servicios médicos y productos
electrénicos.

ISO, Organizacion Internacional de Normalizacion es una organizacion para | Cobertura variable
la creacion de estdndares internacionales segun documento

El World Wide Web Consortium (W3C) es una comunidad internacional que | Variable segin
desarrolla estdndares que aseguran el crecimiento de la Web a largo plazo. | documento

!

EL SERVICIO DE PRESTAMO INTERBIBLIOTECARIO

En la busqueda y localizacién de informacidn cientifica para tu Trabajo de Fin de
Grado puede ser que haya materiales de los que no disponga la Biblioteca.

La BUA ofrece el Servicio de Préstamo Interbibliotecario, que tiene como objeto
principal proporcionar a la comunidad universitaria de Alicante (alumnado, PAS vy
profesorado) toda clase de documentos o parte de los mismos (monografias, articulos de
revista, tesis, actas de congresos, patentes, etc...) publicados en cualquier lugar del mundo
y que no se encuentren en la Universidad de Alicante.

;Qué documentos puedes solicitar?

Cualquier tipo de documento (libros, articulos de revista, tesis doctorales, actas de
congresos, documentos de trabajo, copias de manuscritos, etc..), ya sea integro (por
ejemplo un libro) o en parte (por ejemplo un capitulo), publicado en cualquier lugar del
mundo y que no forme parte de los fondos de la BUA.

Sélo tienes que facilitar al personal de esta unidad los datos que permitan
identificar claramente el documento que necesitas, no es necesario que indiques dénde los
has localizado.
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https://ieeexplore.ieee.org/browse/standards/collection/ieee
https://global.ihs.com/
https://www.astm.org/
https://www.iso.org/home.html
https://www.w3c.es/
https://biblioteca.ua.es/es/utiliza-la-biblioteca/prestamo-interbibliotecario/prestamo-interbibliotecario.html

Coémo buscar informacién especializada para el A Universitat d'Alacant
. L. = Universidad de Alicante
TFG: Ingenieria Robadtica

Ten en cuenta, que este servicio que te ofrece la Biblioteca es un
servicio de pago y por lo tanto se aplican unas tarifas, que varian en
funcion del tipo de documento solicitado (articulos o libros) o el ambito
(Espafna o al extranjero). Ademas, existen de acuerdos de reciprocidad

con algunas instituciones de modo que algunos documentos pueden
conseguirse de forma gratuita.

Si quieres conocer mas informacion sobre las tarifas accede a esta
y lee el apartado Informacion general para las solicitudes.

;Cuanto tarda en llegar la documentacion?

El tiempo medio en el que puede estar disponible el documento es de 5 dias
laborables para los articulos y 10 dias laborables para los libros. Una vez llegue el
documento que has solicitado, recibiras un aviso con el importe.

;Ddénde se recogen las copias?

Si has solicitado un articulo de revista, un capitulo de un libro o similar, se te enviara
en formato digital, previa presentacion del justificante de ingreso.

Si lo que has solicitado es una obra original completa (un libro, una revista, una
tesis, un mapa...), no podras llevartela a casa, tendras que consultarla en la biblioteca de
centro que hayas elegido, que es donde se depositard hasta que finalices tu consulta y
donde estaran disponibles durante el horario de consulta en sala establecido. El plazo de
préstamo es de un mes, salvo excepciones.

PARA FINALIZAR

La elaboracion de un TFG requiere la consulta de fuentes de informacion
especializada. La Biblioteca de la Universidad de Alicante dispone de una gran cantidad de
recursos de informacion que te serda de ayuda y de un servicio de préstamo
interbibliotecario que te proporcionara cualquier publicacién que no esté disponible en
nuestra universidad.

Meun §B°
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http://biblioteca.ua.es/es/utiliza-la-biblioteca/prestamo-interbibliotecario/prestamo-interbibliotecario.html

